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Ya podemos "agarrar” satélites en el

espacio

Cientificos de la Universidad Carlos Il de Madrid (UC3M) han desarrollado un
nuevo sistema de acoplamiento y agarre de satélites basado en tecnologias

robdticas y de vision por ordenador para guiar a un vehiculo espacial de
forma auténoma en el acercamiento y captura de los mismos.
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Los cientificos espafioles han desarrollado los algoritmos y estrategias que hacen posible el
acercamiento y captura a un satélite averiado mediante la utilizacion de un vehiculo espacial,

denominado vehiculo/satélite de busqueda o “chaser”. Foto: UC3M.

En el marco de este proyecto de investigacion, “Acoplamiento y Agarre de
Satélites mediante Sistemas Robéticos basado en Vision (ASIROV)”, los
cientificos han desarrollado los algoritmos y estrategias que hacen posible
el acercamiento y captura a un satélite averiado mediante la utilizacion de
un vehiculo espacial, denominado vehiculo/satélite de busqueda o “chaser’,
para que realice esta funciéon de manera auténoma.

"De esta manera - explica el responsable de la investigacion en la UC3M,
Mohamed Abderrahim, del Departamento de Ingenieria de Sistemas y
Automatica - se pretende realizar todas las fases de una mision de
inspeccion y mantenimiento de satélites que necesiten servicio mediante
otro vehiculo auténomo dotado de un sistema de agarre y captura robético".

Lo mas destacable del prototipo que han desarrollado es la parte
algoritmica, segun los investigadores, puesto que ellos no se dedican a la
fabricacion ni al lanzamiento de satélites. Su verdadera contribucion radica
en el conjunto de instrucciones bien definidas y ordenadas que permitan
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programar a los satélites del futuro para que puedan dar servicio a otros que
estén averiados o para prolongar su vida util de funcionamiento. Estos
algoritmos de navegacién basados en técnicas de visidn son capaces de
identificar el objeto buscado entre varios que se presentan, estimando su
posicion y orientacion.

Con un pequeino banco de pruebas

En su investigacion, y dado que no podian probar el sistema en plataformas
reales, los investigadores construyeron un pequefio banco de pruebas que
les permitia simular un escenario de este tipo. En un principio, desarrollaron
algoritmos de visién que usan los vértices del modelo del satélite como
puntos caracteristicos.

Después, perfeccionaron la técnica para desarrollar un nuevo algoritmo de
vision que utiliza la informacion de textura alrededor de los puntos de interés
de la imagen para asociarlos con los puntos del modelo. “Esta ultima técnica
es muy robusta ante el ruido, cambios de fondo y variacion de iluminacion -
comenta Abderrahim -y la rapidez de funcionamiento del algoritmo permite
su implementacion en tiempo real”, precisa.

La idea de iniciar esta investigacion surgio gracias a la relacion del
Laboratorio de Robdtica de la UC3M con los ingenieros de una empresa
privada dedicada al sector del espacio, y a la necesidad existente en el
mercado de un sistema de este tipo. "Cada dia hay una mayor necesidad de
proporcionar servicios de mantenimiento a los satélites sin recurrir a
misiones tripuladas, que son muy costosas y conllevan riesgos, y la robética
es la respuesta mas natural a eso", indica el profesor Abderrahim.

Infografia

Mas informacion en la Oficina de Informacion Cientifica de la Universidad
Carlos Il de Madrid
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